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1. Odpovida prace uvedenému zadani?
Bakalaiska prace (dale BP) splituje zadani.

2. Hodnoceni prace z hlediska struktury a navaznosti jednotlivych casti,

pripadné jejich uplnosti?
Prace je rozdélena do 9 kapitol. Rozsahem i obsahem jsou kapitoly vyvazené a vhodné
navazujici.

3. Zdkladni hodnoceni prdce z hlediska odbornych pozadavk:

Autor BP mél zdokumentovat fidici systém vcetné jeho napojeni na v/v obvody robotu.
Déle bylo tikolem navrhnout a odladit fidici program robotu vcetné vizualizace. Soucasti
zadani také bylo vyhotovit vhodnou knihovnu funkei, kterd ma v budoucnu umoznit
nasazeni robotu do béZznych laboratornich uloh v predmétu ,laboratorni cvieni v
mechatronice" na katedfe robototechniky.

4. Vyznamné prinosy prace (prip. nové poznatky):
¢ zdokumentovani napojeni nového fidiciho systému na robot PROB-20,
e vyvoj a zhotoveni desky tpravy signalti indukénich dotykovych senzora,
e zhotoveni knihovny funkci pro snadné ovladani robotu.

5. Mozné dalsi vyuziti prace (publikace, prakticke vyuziti)?

Vysledky prace budou pouZity v béZné vyuce.

Autor sam v zaveéru prace doporucuje napojit na fidici systém druhy robot PROB a tidit tak
robotizované pracoviste.

6. Jaka je charakteristika vyberu a vyuziti studijnich pramenii?
V seznamu pouzité literatury jsou uvedené doporucené zdroje (viz zadani BP) a fada
dalSich pramenil. Autor se na né v textu odkazuje.



7. Hodnoceni formalni stranky (jazykova stranka, formalni zpracovani):

V préci je nékolik preklept diky nimz nékteré veéty nedavaji ptilis smysl a svédc¢i o tom,
ze autor nevénoval dostateCnou pozornost kontrole prace - napt. posledni véta v tvodu
prace (str. 4). posledni véta na str. 18, vyraz ze starocestiny ,,protoz", ... Prace je na velice
slusné grafické arovni.

8. Jiné poznatky, kritické pripominky:

e Autor ve schématu zapojeni obvodu pro ptizptisobeni signalu indukénich senzori
pravdépodobné opomenul zakreslit kolektorovy odpor na vystupu opto-oddélovace
4AN35,

e v blokovém schématu na str.26 neni zakreslena autorem zhotovena deska tpravy
signalu induk¢nich senzorti mezi bloky ,,Snimace polohy robotu" a ,,Dcefina deska
..." v jeho levé spodni casti,

e dale ve stejné obrazku by bylo vhodnéjsi zaradit blok ,,dll knihovna" mezi stavajici
bloky "SW aplikace robotu" a ,,Vstupné vystupni ISA karta..", protoZe fidici SW k
HW pfistupuje ne pres OS, ale prave pres funkce nabizené uvedenou dli knihovnou.

9. Dotazy k obhajobé prace:
a) Co znamenaji Sipky ve sloupcich tabulek ,,Smér" Tabulka ¢. 8 az 11.
b) Prezentujte mozné pouZiti vytvorenych funkci pro pouziti studenty.

c)
10. Navrh klasifikace: (vyborné, velmi dobve, dobie, nevyhovujici)

vyborné

Ostrava, 2. ¢ervna 2004

Petr Novak
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1. Odpovida bakalarska prace uvedenému zadani v plném rozsahu?
Bakalaiska prace v hlavnich rysech splituje zadani.

2. Jak hodnotite predloZzenou bakalarskou praci z hlediska struktury

a navaznosti jednotlivych casti prace, pripadné jejich uplnosti?

Naplni bakaléafské prace bylo vytvofeni dokumentace senzorického a vykonového
subsystému pramyslového robotu PROB 20 a realizace fidiciho subsystému
prostiednictvim priimyslového PC.

Text je rozdelen do 8 kapitol, pficemz hlavnich 5 ¢asti se zabyva postupné popisem robotu,
dostupného senzorického vybaveni a dale navrhem a realizaci nového fidiciho systému z
hardwarového 1 softwarového hlediska.

Dokumentace ptipojeni fidiciho pocitace k robotu je provedena velmi peclivé a
prehledné. Jsou navrZzena dvé variantni feSeni sledovani stavu senzord polohy. Vybrané
feSeni prekondva problém nedostatecného poctu vstupl pouzité digitalni karty AXIOM
AX754. Autor rovnéz vytvoril dalsi dopliujici zafizeni, které ptizpsobuje vystupni napéti
snimact polohy na uroven pozadovanou pouzitou vstupni kartou AX754.

Posledni kapitola popisuje vyvinuty program pro fizeni robotu PROB 20 a je zde také
popsano zafizeni umoznujici dalkové ovladani robotu.
Celkové je text napsan piehledné a splituje vSechny body zadéni.

3. Zadkladni zhodnoceni bakalarské prace:
Bakalarska prace je po obsahové i odborné strance na velmi vysoké trovni. Autor uspésné
vytesil i problémy vyzadujici znalosti nad ramec bakalatrského studia



4. Jiné poznatky, kritické pripominky:

Bod 4 v zadani vyzaduje, aby autor vyhotovil fidici funkce pouzitelné pii laboratornich
pracich studentd. V textu mél tedy autor témto funkcim vénovat kapitolu, kterd by
studentiim usnadnila orientaci ve vytvofeném programovém vybaveni.

V kapitole 3, ktera se zabyva popisem robotu, je uveden pojem: kloubova piimocara
jednotka. Bylo by vhodné&;jsi pouzit termin: linearni jednotka.

Na stran¢ 24 je v textu uvedeno, Ze zatizeni pro ptizpisobeni napétové Grovné je napajeno
5V. Schéma zapojeni na str. 23 vSak uvadi 24V.

5. Zda, a v kterych castech prinasi bakaldrska prace nové poznatky?
Prace neptinasi nové poznatky.

6. Jaka je charakteristika vybéru a vyuziti studijnich pramenii?
Autor uvadi vétsi mnozstvi studijnich prament, které pro vypracovani prace vyuzil a v
textu se na n¢ odkazuje.

7. Hodnoceni formalni stranky (jazykova stranka, formalni zpracovani):
Préce je po slohové i1 grafické strance na vysoké urovni, do textu se vSak vloudilo vétsi
mnozstvi preklepti.

8. Jaky je zpusob vyuziti prace (publikace, praktickeé vyuziti)?

Préci s realizovanym fidicim systémem lze zatradit do programu laboratornich uloh na
katedfe robototechniky.

9. Pripadné dotazy k obhajobé prace:

a) V kapitole 6.7 je uvedeno, zZe vyvinuty software neni mozno provozovat pod
opera¢nimi systémy WINDOWS NT/XP z diivodu slozitéjsiho ptistupu k portim
pocitace. Tyka se to pouze portu pouzitého pro dalkové ovladani robotu, nebo je
zde 1 dals$i omezeni?

b)

c)

10. Praci hodnotim: (vyborné, velmi dobre, dobre, nevyhovujici)

vyborné

Ostrava, 4. ¢ervna 2004

Adam Tvarazka



